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บทคัดย่อ 
 

การวิจัยครั้งนี้ มีวัตถุประสงค์เพ่ือพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบโดยใช้พลังงาน
แสงอาทิตย์ เพ่ือศึกษาความเหมาะสมของเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติภายในฟาร์ม ใช้การรวบรวม
ข้อมูลเอกสารและวิเคราะห์ข้อมูลทางเทคนิค  

ผลการวิจัย พบว่า พัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์
เป็นการพัฒนาเทคโนโลยีทางด้านการประมงและเพ่ือทดแทนการใช้แรงงานคน สามารถน าไปใช้
ประโยชน์ในด้านการเลี้ยงปลา ซึ่งเครื่องให้อาหารปลาสามารถให้อาหารได้ตามเวลาที่ก าหนด ปริมาณ
ที่เหมาะสม สามารถตั้งเวลาให้อาหารได้ 7 ครั้งต่อวัน และปล่อยอาหาร 1 กิโลกรัมต่อนาที ส่วนทุน
ลอยน้ าสามารถรับน้ าหนักได้ดี และส่วนลิ้นปิดเปิดอาหารสามารถท างานได้เป็นอย่างด ี
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ABSTRACT 
 

       This research was to study and to The Development of Automatic Feeder Using 
Solar Cell. To study suitable feeding time of automatic feeder application in farm. 
Data collection from documents and Technical Analysis.        
        From research finding, Automatic Feeder Using Solar Cell It would be 
developed as fishery technology to replace human work which can be mainly 
utilized in terms of aquaculture. Furthermore, the maximum feeding time can be set 
up to seven per day. And can feed 1 kilogram per minute. it found that the buoy 
could withstand weight and balance well. This feeding machine using solar cell could 
feed  
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บทที่ 1 
บทน า 

 
ความเป็นมาและความส าคัญของปัญหา   

ในสถานการณ์ของโลกปัจจบุัน เรื่องพลังงานเป็นปญัหาใหญ่และนับวันจะมีผลกระทบรุนแรง
ต่อมวลมนุษย์ชาติมากขึ้นทุกที และทุกประเทศได้ให้ความส าคัญกับการใช้พลังงานต่างๆจาก
ทรัพยากรธรรมชาติเป็นอย่างมาก เช่น ถ่านหิน น้ ามัน แร่ธาตุ ก๊าซธรรมชาติ ฯลฯ ซึ่งนับวัน
ทรัพยากรธรรมชาติเหล่านี้มีแต่จะหมดลงไปเรื่อยๆ และในอนาคตข้างหน้าถ้าเราไม่หาวิธีการ แก้ไข 
ป้องกัน ชะลอหรืออนุรักษ์การใช้ทรัพยากรเหล่านั้น ในไม่ช้าก็จะต้องเกิดวิกฤติปัญหาการขาดแคลน
ทรัพยากรอย่างแน่นอน และการใช้ทรัพยากรธรรมชาติเหล่านั้นในปริมาณที่มากยิ่งส่งผลกระทบต่อ
สภาพแวดล้อมทางธรรมชาติเป็นอยา่งมาก ประเทศต่างๆในโลกจึงให้ความส าคัญกับพลังงานทดแทน
มากยิ่งขึน้ และมีการพัฒนาขีดความสามารถของเทคโนโลยีให้มีประสิทธิภาพมากขึ้นเรื่อยๆในการน า
พลังงานทดแทนมาใช้ประโยชน์ และเปน็พลังงานสะอาด ไม่ท าลายสิ่งแวดล้อมทางธรรมชาติ พลังงาน
ทดแทนที่นยิมน ามาใช้ประโยชน์ในปัจจุบันนี้มี พลังงานจากแสงอาทิตย์ พลังงานจากลม พลังงานจาก
น้ า พลังงานจากชีวมวล ฯลฯ (ชาญชัย, สนันท์  และพรชุลีย์, 2555)  สอดคลองกับพระราชด าริ 
พระราชทานจากพระบาทสมเด็จพระเจ้าอยู่หัวทรงมี แนวคิด แนวทางปฏิบัติ ต่างๆ ด้านเกษตร 
วิศวกรรม สิ่งแวดล้อม การเกษตรแบบผสมผสานตาม แนวทฤษฎี ใหม่ การพ่ึงตนเองโดยใช้ เชื้อเพลิง
จากชีวภาพ การใช้พลังงานทดแทน ความรู้ ต่างๆ เหล่านี้ ล้วนเป็นแนวทางส าหรับเกษตรกรในการ
เพ่ิมรายได้ และมี คุณภาพชีวิตที่ดี ลดการท าลายสิ่งแวดล้อม แต่ปัจจุบันองค์ความรู้ต่างๆ ที่เกิดจาก
การเรียนรู้ และประสบการณ์ ของเกษตรกรยังขาดการจัดการความรู้ เหล่านั้นอย่างเป็นระบบ 
(กระทรวงวิทยาศาสตร์และเทคโนโลยี, 2557)  

ดังนั้นผู้วิจัยจึงเกิดแนวคิดในการอนุรักษ์พลังงานใช้พลังงานทดแทน ที่สอดคล้องกับนโยบาย
ของมหาวิทยาลัย เพื่อเข้าสู่การเป็นมหาวิทยาลัยสีเขียว (Green University) โดยมีการบูรณาการองค์
ความรู้และเทคโนโลยี ร่วมกับการเรียนการสอน กิจกรรมเกี่ยวกับการใช้เทคโนโลยีทางการเพาะเลี้ยง
สัตว์น้ า และการใช้พลังงานทดแทนเพ่ือลดต้นทุนภายในฟาร์ม โดยมีวัตถุประสงค์เพ่ือคิดค้นเครื่องให้
อาหารปลาอัตโนมัติโดยใช้พลังงานทดแทนจากพลังงานแสงอาทิตย์ เพ่ือลดต้นทุนค่าไฟฟ้าภายใน
ฟาร์มเพาะเลี้ยงสัตว์น้ า และหาแนวทางการใช้เทคโนโลยีที่เหมาะสมในการเลี้ยงปลาและส่งเสริมให้
ริเริ่มมีการใช้พลังงานสะอาดในอาคาร เพ่ือเป็นส่วนหนึ่งของการท าให้มหาวิทยาลัยพัฒนาสู่การเป็น
มหาวิทยาลัยสีเขียวน่าอยู่อย่างยั่งยืนต่อไป 

 
วัตถุประสงค์ของโครงการวิจัย 

 1. เพ่ือพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบจากพลังงานแสงอาทิตย์ 
 
ขอบเขตของโครงการวิจัย 

1. ออกแบบและพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบ โดยใช้แผงโซล่าเซลล์ เป็นต้น 
ก าเนิดพลังงาน 
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นิยามศัพท์ 
 เครื่องให้อาหารอัตโนมัติ หมายถึง อุปกรณ์ช่วยอ านวยความสะดวกในการให้อาหารสัตว์โดย
การตั้งเวลา จ านวนครั้ง และปริมาณของอาหารได้ 
 พลังงานแสงอาทิตย์ หมายถึง พลังงานแสงอาทิตย์เป็นพลังงานสะอาดไม่ท าปฏิกิริยาใดๆอัน
จะท าให้สิ่งแวดล้อมเป็นพิษ เซลล์แสงอาทิตย์จึงเป็นสิ่งประดิษฐ์ทางอิเลคทรอนิคส์ชนิดหนึ่งที่ถูก
น ามาใช้ผลิตไฟฟ้าเนื่องจากสามารถเปลี่ยนพลังงานแสงอาทิตย์ให้เป็นพลังงานไฟฟ้าได้โดยตรง 
 
ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 
 1. ได้เครื่องให้อาหารปลาแบบอัตโนมัติที่ใช้งานได้จริง 
 2. ได้ความรู้และเช้าใจระบบการท างานของเครื่องให้อาหารอัตโนมัติใช้พลังงานแสงอาทิตย์ 
 3. สามารถก าหนดเวลา และจ านวนครั้งในการให้อาหารปลาตามต้องการ 
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บทที่ 2   
แนวคิด ทฤษฎีและเอกสารงานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 

 
ทฤษฎีหรือแนวคิดที่เกี่ยวข้อง   
        1. การเลี้ยงปลา 
             การเพาะเลี้ยงสัตว์น้ าจืดได้พัฒนาจากการเลี้ยงเพ่ือเป็นรายได้เสริมจากการ
เกษตรกรรม อื่น ๆ   หรือเป็นการเลี้ยงเพ่ือใช้บริโภคในครัวเรือนมาเป็นการเพาะเลี้ยงในเชิงธุรกิจมาก
ขึ้น โดยเฉพาะในระยะ 2-3 ปี ที่ผ่านมาเกษตรกรได้หันมาท าการเพาะเลี้ยงสัตว์น้ าเป็นอาชีพหลัก
เนื่องจากให้ผลตอบแทนสูงกว่าการท าเกษตรอื่น ๆ ประเภทและชนิดสัตว์น้ าที่เลี้ยงกันมาก ได้แก่ การ
เลี้ยงปลาในบ่อ การเลี้ยงปลาในนาร่วมกับการปลูกข้าว การเลี้ยงปลาในกระชัง และในนา ชนิดสัตว์
น้ าที่เลี้ยง ได้แก่ ปลาดุก ปลาช่อน ปลาสลิด ปลานิล ปลาตะเพียนขาว ปลาบู่และกุ้งก้ามกราม เป็น
ต้น (กรมประมง, 2555) 

    จากอดีตที่ผ่านมาผลผลิตประมงน้ าจืดมีแนวโน้มผลผลิตลดลงอย่างต่อเนื่อง ซึ่งเป็นผลมา
จากการเพ่ิมขึ้นของจ านวนประชากร ส่งผลให้ความต้องการอาหารเพ่ิมขึ้น ท าให้มีการ การพัฒนา
ด้านเทคโนโลยีทางการประมงเพ่ือเพ่ิมผลผลิต โดยการเพาะเลี้ยงปลาเชิงพาณิชย์เพ่ือการค้าในอนาคต
ต้องค านึงถึง สิ่งเหล่านี้ ได้แก่ การเลี้ยงปลาแบบยั่งยืนเป็นรูปแบบการเลี้ยงที่ต้องค านึงถึงการ
เปลี่ยนแปลงทางสังคม ระดับชุมชน ถึงระดับประเทศ เพื่อจะสามารถปรับตัวให้เข้ากับสภาวะปัจจุบัน 
การเลี้ยงปลาโดยใช้อาหารส าเร็จรูป ถึงแม้ราคาอาหารจะมีราคาแพง หากเปรียบเทียบถึงผลตอบแทน
ที่จะตามมา สะดวก หาง่ายและรวดเร็ว ท าให้สัตว์น้ าเจริญเติบโตได้ตามความต้องการของตลาด 
คุณภาพของผลผลิต เริ่มตั้งแต่ลูกปลาที่จะจ าหน่ายต้องแข็งแรง โตเร็ว รวมถึงปลาเนื้อที่เลี้ยงต้องสด
สะอาดปลอดภัยทั่งผู้ผลิตและผู้บริโภค ชนิดปลาและการตลาด หากจะเลี้ยงปลาจ าเป็นต้องวิเคราะห์
ความต้องการตลาดว่าผู้บริโภคต้องการบริโภคปลาหรือสัตว์น้ าชนิดไหน ช่วงเวลาใด และในแต่ละ
ภูมิภาคเหมือนหรือต่างกัน ปัจจัยด้านเทคโนโลยี ได้แก่ เทคโนโลยีการปรับปรุงพันธุ์ และเทคโนโลยี
การเพาะเลี้ยงปลา (กรมประมง, 2555) 
 

2. อาหารปลาและการให้อาหารปลา กรมประมง (2558) 
  อาหารธรรมชาติ 

1.แพลงก์ตอนพืช กระจายอยู่ทั่วไปใยบ่อ สามารถขยายพันธ์และเจริญได้ดีในบ่อที่มี
แสงอาทิตย์ผ่าน 

2.แพลงก์ตอนสัตว์ สามารถว่ายและเลื่อนลอยอยู่ในน้ า เช่น สัตว์เซลล์เดียว ตัวอ่อน
ของปู กุ้ง 

3.ชีวอินทรีย์ที่เป็นสัตว์ เช่น ลกูน้ า ลูกแมลงปอ ลูกหอย และแมลงน้ าชนิดอ่ืนๆ 
4.สัตว์น้ าก้นบ่อ สัตว์ที่ฝังตัวอยู่ก้นบ่อ เช่น หนอนแดง ไส้เดือน ลูกหอยขม 
5.พืชน้ า พืชที่เกิดขึ้นในบ่อ 
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อาหารสมทบ มีทั้งมาจากพืชและสัตว์ ได้แก่ ใบและต้นพืช หัวและเมล็ดพืช เศษอาหาร กุ้ง
หอย ปลาทะเลสด ปลาป่น เศษเนื้อ เลือดสัตว์ เช่น เนื้อปู ปลา หมู อาจใช้เลี้ยงปลาได้โดยตรงหรือ
ผสมกับอาหารอ่ืน 

อาหารส าเร็จรูป เป็นอาหารที่สะดวกต่อการให้ และเป็นที่นิยมมากในปัจจุบัน นอกจากนี้ยังมี
การผลิตเพ่ือจ าหน่าย มีหลากหลายชนิด ได้แก่ 

1. แบบผง คล้ายกับนมผงแต่มีสารเคลือบพิเศษท่ีสามารถท าให้อาหารลอยน้ าได้ 
2. เม็ดจม ลักษณะเป็นผงและแห้ง มาผสมกับน้ าและไอน้ าแล้วผ่านเครื่องอัดเม็ดให้

เป็นรูปร่างต่างๆ 
3. แบบเม็ดลอย อาหารชนิดนี้มีอากาศอยู่ข้างในจึงท าให้มัคุณสมบัติสามารถละลาย

น้ าได้ 
นิสัยการกินอาหารของปลา 

ปลาจะกินอาหารแตกต่างกันไปตามระดับความลึกของน้ าแบ่งออกเป็น 
1.ปลาที่กินอาหารตามผิวน้ า ได้แก่ ปลานิล ปลาตะเพียนขาว ปลาสลิด ปลาเฉา 

ปลาสวาย ปลาแรด ปลาเสือพ่นน้ า ปลาช่อน 
2.ปลาที่กินอาหารกลางๆน้ า ได้แก่ ปลาสวาย ปลาแล่ง ปลาหมอตาล 
3.ปลาที่กินอาหารตามพ้ืนท้องน้ า เป็นปลาที่กินอาหารจ าพวกสัตว์หน้าดิน ได้แก่ 

ปลาหลด ปลาไน ปลาซ่ง ปลาดุก 
วิธีการให้อาหารปลา 

1.ให้ปลากินเป็นเวลา ให้ในเวลากลางวัน 
2.ต าแหน่งที่ให้ควรเป็นที่เดิม 
3.มีภาชนะรองรับอาหารเป็นที่ๆในบ่อนั้น 
4.ก่อนให้อาหารควรให้สัญญาณ เช่นการท าให้น้ ากระเพ่ือม 
5.ปรับปริมาณอาหารมี่จะให้ทุก 1-2 สัปดาห์  

 
 3. เทคโนโลยี  

 มหาวิทยาลัยศรีปทุม (2557) ค าว่า  เทคโนโลยี  ตรงกับค าภาษาอังกฤษว่า  
"Technology"  ซึ่งมาจากภาษากรีกว่า  "Technologia" แปลว่า การกระท าที่ระบบ อย่างไรก็ตาม
ค าว่า เทคโนโลยี มักนิยมควบคู่กับค าว่า วิทยาศาสตร์ โดยเรียกรวม ๆ ว่า "วิทยาศาสตร์และ
เทคโนโลยี" ซึ่ง พจนานุกรมฉบับ ราชบัณฑิตยสถาน (2539) ได้ให้ความหมายของเทคโนโลยี คือ    
วิทยาการ  ที่เกี่ยวกับศิลปะในการน าเอาวิทยาศาสตร์ประยุกต์มาใช้ให้เกิดประโยชน์ในทาง  ปฏิบัติ
และอุตสาหกรรม  เทคโนโลยีสามารถจ าแนกได้หลายระดับ ดังนี้ 

 1. เทคโนโลยีขั้นต่ า คือการใช้เครื่องมือหรืออุปกรณ์ง่ายๆ ราคาไม่แพง หรือเป็นการ
น าเสนอวัสดุจากธรรมชาติมาใช้โดยตรง เช่นการน าไม้ไผ่มาท าที่พักอาศัย หรืออุปกรณ์ต่างๆ เช่น กับ
ดัก หรือ ด้วงดักหนู ลักษณะแบบนี้เรียกว่า " ภูมิปัญญาท้องถิ่น" ลักษณะงานเช่นนี้ไม่จ าเป็นต้องใช้
วิศวกรที่มีความรู้มาออกแบบจะใช้ประสบการณ์ หรือประมาณจากการประสบการณ์ของตัวเอง 
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  2. เทคโนโลยีขั้นกลางเป็นการใช้เครื่องมืออุปกรณ์ที่มีราคาสูงที่มีขั้นตอนการท างาน
ซับซ้อน มีการค านวณและมีการวางแผนในการท างานล่วงหน้าก่อนการท างาน และผู้ปฏิบัติงานกับ
เครื่องอุปกรณ์เหล่านี้จ าเป็นต้องมีความรู้พอสมควรและผลิตภัณฑ์ผลิตออกมา ก็มีการใช้วัสดุ
สังเคราะห์มากขึ้น ผลิตภัณฑ์ที่ผลิตออกมามีมาตรฐานและเป็นสากล ผลิตภัณฑ์ที่ได้จากการผลิตด้วย
เทคโนโลยีขั้นกลางผลิตภัณฑ์ที่ได้ต้องมีความปลอดภัย (Safety) ส่งผลกระทบต่อสิ่งแวดล้อมน้อย 

 3. เทคโนโลยีขั้นสูงเป็นงานที่ต้องใช้ความรู้ทางวิศวกรรมด้านเฉพาะด้านขั้นสูง งานที่
ออกมาต้องมีความปลอดภัย งานเหล่านี้คืองานที่ต้องเอาความเสี่ยงของคนมาเกี่ยวข้อง เช่น อาคาร
หรือตึกสูงๆ เครื่องบินโดยสาร ยานอวกาศ รถไฟความเร็วสูง รถแข่ง เป็นต้น งานเหล่านี้ ต้องมีการ
ค านวณอย่างละเอียด มีการทดลองใช้งานเพ่ือหาข้อผิดพลาดก่อนการใช้งานจริง 
 
 4. เทคโนโลยีทางการประมงและการปรับตัวการใช้พลังงานทดแทนเพื่อผลิต 

เทคโนโลยีกับการพัฒนาด้านการประมง เป็นการใช้เทคโนโลยีในการเพ่ิมผลผลิต 
ปรับปรุงพันธุ์สัตว์น้ า เป็นต้น เทคโนโลยีมีบทบาทในการพัฒนาอย่างมาก แต่ทั้งนี้การน าเทคโนโลยีมา
ใช้ในการพัฒนาจะต้องศึกษาปัจจัยแวดล้อมหลายด้าน เช่น ทรัพยากรสิ่งแวดล้อม ความเสมอภาคใน
โอกาสและการแข่งขันทางเศรษฐกิจและสังคม เพ่ือให้เกิดความ ผสมกลมกลืนต่อการพัฒนาประเทศ 
ปัจจุบันการเพาะเลี้ยงสัตว์น้ าเริ่มมีการเปลี่ยนแปลงรูปแบบการเลี้ยงมากขึ้นเป็นการเลี้ยงแบบมีความ
หนาแน่นมาก จ าเป็นต้องใช้แรงงานในการให้อาหารจ านวนมาก และรอบการให้อาหารถี่ต่อวัน ซึ่งใน
สภาวะปัจจุบันประสบปัญหาการขาดแคลนแรงงาน ดังนั้นวิธีการให้อาหารจ าเป็นต้องมีการพัฒนา
รูปแบบการให้จากใช้แรงงานคน จึงได้มีการน าเอาเทคโนโลยีเครื่องให้อาหารอัตโนมัติใช้แทน
แรงงานคน เพ่ือใช้แก้ไขปัญหา แต่อย่างไรก็ตามข้อก าจัดและต้นทุนในเรื่องการใช้พลังงานในการ
ขับเคลื่อนเครื่องให้อาหารอัตโนมัติ ใช้พลังงานจากไฟฟ้าเป็นหลัก ซึ่งอาจเพ่ิมภาระด้านต้นทุนแก่
เกษตรกร ดังนั้นแนวทางหนึ่งในการลดต้นทุน คือการใช้พลังงานทดแทนงานแสงอาทิตย์  (พงศ์ธร 
และคณะ มปป.) 
 ปัจจุบันผู้ประกอบการด้านปศุสัตว์และการเพาะเลี้ยงสัตว์น้ าจ านวนมากในต่างประเทศได้ใช้
เทคโนโลยีระบบการให้อาหารโดยใช้เครื่องให้อาหาร หรือเครื่องให้อาหารแบบอัตโนมัติ ระบบการให้
อาหารโดยใช้เทคโนโลยีที่ใช้เพาะเลี้ยงสัตว์น้ า การเพาะเลี้ยงปลาในปัจจุบัน เป็นแบบการเลี้ยงแบบ
พัฒนามาก ใช้ระบบคอมพิวเตอร์ควบคุมเครื่องให้อาหารอัตโนมัติ เพ่ือทดแทนแรงงานคน และลด
ต้นทุนการผลิต (Food and Agriculture Organization of the United Nations, 2015) 
 
 5. ระบบการให้อาหารปลาอัตโนมัติ 
  โดยทั่วไปวิธีการให้อาหารที่ใช้ส าหรับการเลี้ยงปลานิลขึ้นอยู่กับระบบการเลี้ยงที่ใช้ขนาด
ของฟาร์ม ขนาดบ่อ ความพร้อมและค่าใช้จ่าย ในส่วนฟาร์มปลานิลใช้อาหารเม็ดแห้งหรืออาหารเม็ด
เปียก ให้ด้วยมือเป็นวิธีที่การให้อาหารแบบดั้งเดิม วิธีการนี้ยังจะช่วยให้เกษตรกรในการตรวจสอบ
พฤติกรรมการกินอาหารของปลาและสุขภาพโดยทั่วไปของปลาโดยเฉพาะอย่างยิ่งเมื่อปลาลอยขึ้นมา
กินอาหาร  
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 การเลี้ยงปลาแบบพัฒนาเป็นเรื่องธรรมดาในประเทศที่มีค่าแรงงานที่สูง ระบบกึ่งอัตโนมัติ
ต่างๆจึงถูกน ามาใช้เพ่ือลดค่าใช้จ่ายนี้และเพ่ิมอัตราการเจริญเติบโตและลดอัตราแลกเนื้อ (FCR) ส่วน
ระบบแบบพัฒนามาก หรือปล่อยปลาที่ความหนาแน่นมาก จ าเป็นต้องใช้เครื่องควบคุมและเครื่องให้
อาหารอัตโนมัต ิ(ภาพที่ 1) ติดตั้งทั่วฟาร์มปลาและการล าเลียงอาหารใช้ระบบการส่งจากไซโลปลาที่มี
เครื่องคอมเพรสเซอร์ ขนส่งอาหารไปยังบ่อปลา อัตราการให้อาหารและความถี่ที่มีการจัดการด้วย
คอมพิวเตอร์ อุปกรณ์นี้มักจะใช้ในฟาร์มเลี้ยงปลาหมุนเวียนแบบปิด การให้อาหารแบบนี้อาจจะปรับ
เหมาะสมกับความต้องการของปลา สามารถตั้งเวลาการให้อาหารอัตโนมัติ ให้อาหารเป็นชั่วโมงให้
เหมาะสมกับพฤติกรรมของปลา 
 
 

ภาพที่ 1 ระบบการเลี้ยงปลาแบบพัฒนามากโดยใช้เครื่องให้อาหารอัตโนมัติ 
 ที่มา; Food and Agriculture Organization of the United Nations (2015) 
 
 โดยทั่วไปการให้อาหารปลามีสามวิธีการ ได้แก่ การให้อาหารปลาที่ด้วยมือ การให้อาหาร
ปลาแบบกึ่งให้อาหารอัตโนมัติและการให้อาหารอัตโนมัติ  การปรับเปลี่ยนระบบการให้อาหารปลา
เป็นระบบอัตโนมัติใช้วิธีการทางเทคโนโลยีในลักษณะที่หลายขนาด ซึ่งขึ้นอยู่กับชนิดของพลังงานเช่น 
พลังงานลม, พลังงานไฮโดรลิคและพลังงานไฟฟ้า ปัจจุบันได้มีการพัฒนาอุปกรณ์เครื่องให้อาหารปลา
ออกแบบระบบเครื่องกลและไฟฟ้าเข้าด้วยกัน เพ่ือใช้ในการควบคุมระบบการให้อาหาร ตามที่แสดง
ในภาพที่ 1 เม็ดอาหารส าเร็จรูปจะถูกควบคุมโดยมอเตอร์ DC ซึ่งที่อยู่ภายใต้การจัดเก็บเม็ดอาหาร
ระบบการควบคุมที่ติดอยู่แล้วกับอุปกรณ์นี้ปล่อยอาหารใช้เลี้ยงปลาที่เหมาะสมตามที่ต้องการหรือ
ก าหนดช่วงเวลาการให้อาหารไว้ล่วงหน้าโดยผู้ใช้หรือผู้ประกอบการ ตั้งเวลาท างานอยู่ในอุปกรณ์นี้
เพ่ือควบคุมการหมุนของมอเตอร์ (Noor, M.Z.H. et al, 2012) 
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 ภาพที่ 2 ระบบเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติ 
 ที่มา; Noor, M.Z.H. et al, 2012) 
 
 การให้อาหารกุ้งเป็นสิ่งส าคัญต่อการเลี้ยงกุ้งเป็นอย่างมาก เพราะกุ้งเป็นสัตว์ที่มีล าไส้สั้นและ
ตรง จึงต้องให้อาหารบ่อย และต้องหว่านให้กระจายทั่วบ่อ โดยทั่วไปเกษตรกรจะให้อาหารกุ้งวันละ 3 
- 4 มื้อ ปัจจุบันจึงมีเกษตรกรได้คิดค้นเครื่องให้อาหารอัตโนมัติ   (ภาพที่ 3) เพ่ือเป็นอุปกรณ์ที่ใช้
ส าหรับให้อาหารแทนคน  สิ่งประดิษฐ์นี้ช่วยให้เกษตรกรผู้เลี้ยงกุ้งประหยัดต้นทุนได้กว่า 1 แสนบาท 
ในการเลี้ยงกุ้ง 1 รอบ เนื่องจากสามารถลดการจ้างแรงงานในนากุ้ง ซึ่งค่าจ้างเฉลี่ยคนละ 3,000-
6,000 บาทต่อเดือน และลดการสูญเสียอาหารที่เจือจางไปกับน้ า ท าให้กุ้งได้รับสารอาหารเต็มที่ 
ขณะที่ปริมาณอาหารที่ใช้น้อยลง จากเดิมที่ต้องใช้อาหาร 1.5-1.7 กิโลกรัมต่อกุ้ง 1 กิโลกรัม เหลือ
เพียง 1.2 กิโลกรัม  ผลการใช้เครื่องให้อาหารอัตโนมัติ ใช้แรงงานน้อย อาหารไม่สัมผัสมือผู้เลี้ยง กุ้ง
ได้รับอาหารตลอดเวลา อัตราแลกเนื้อดีขึ้น (จาก 1.4 เป็น 1.1) กุ้งถูกฝึกให้เข้ากินอาหารเร็ว 
(ส านักงานพัฒนาการวิจัยการเกษตร, 2558) 
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    ภาพที่ 3 เครื่องให้อาหารอัตโนมัติ 
    ที่มา; ส านักงานพัฒนาการวิจัยการเกษตร (2558) 
 
 5. พลังงานแสงอาทิตย์ กรมส่งเสริมคุณภาพสิ่งแวดล้อม (2557) 
      1. พลังงานแสงอาทิตย์ 

         ดวงอาทิตย์ เป็นศูนย์กลางของสุริยจักรวาล และเป็นแหล่งพลังงานความ
ร้อนและแสงสว่างที่ใหญ่ที่สุด ประเทศไทยเป็นประเทศที่ตั้งอยู่ในเขตใกล้เส้นศูนย์สูตรจึงได้รับ
พลังงานจากแสงอาทิตย์ค่อนข้างสูง หากเราสามารถใช้พลังงานจากแสงอาทิตย์ที่สอดส่องลงมายัง
พ้ืนที่ของประเทศไทยเพียง 1 ใน 100 ส่วนของพ้ืนที่ทั้งหมด เราจะได้รับพลังงานเทียบเท่ากับการใช้
น้ ามันดิบประมาณ 7,000,000 ตันต่อปี 

 Solar Cell หรือ PV มีชื่อเรียกกันไปหลายอย่าง เช่น เซลล์แสงอาทิตย์ เซลล์สุริยะ หรือ
เซลล์ photovoltaic ซึ่งแยกออกเป็น photo หมายถึง แสง และ volt หมายถึง แรงดันไฟฟ้า เมื่อ
รวมค าแล้วหมายถึง กระบวนการผลิตไฟฟ้าจากการตกกระทบของแสงบนเซลล์วัตถุที่มีความสามารถ
ในการเปลี่ยนพลังงานแสงเป็นพลังงานไฟฟ้าได้ เช่น ซิลิคอน (Silicon), แกลเลี่ยม อาร์เซไนด์ 
(Gallium Arsenide), อินเดียม ฟอสไฟด์ (Indium Phosphide) เป็นต้น เมื่อเซลล์วัตถุเหล่านี้ได้รับ
แสงอาทิตย์โดยตรงก็จะเปลี่ยนเป็นพาหะน าไฟฟ้า และจะถูกแยกเป็นประจุไฟฟ้าบวกและลบเพ่ือให้
เกิดแรงดันไฟฟ้าที่ขั้วทั้งสองของ เมื่อน าขั้วไฟฟ้าของเซลล์ต่อเข้ากับอุปกรณ์ไฟฟ้ากระแสตรง 
กระแสไฟฟ้าจะไหลเข้าสู่อุปกรณ์เหล่านั้น ท าให้สามารถท างานได้ 
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ภาพที่ 4 ลักษณะการเปลี่ยนพลังงานแสงอาทิตย์เป็นพลังงานไฟฟ้า  
    ที่มา; รัฐพล (2549) 

 
                2. การน าพลังงานแสงอาทิตย์มาใช้งาน ท าได้ 2 ลักษณะ คือ 
    - กระบวนการเปลี่ยนรูปพลังงานไฟฟ้า 

 โดยเมื่อแสงอาทิตย์ตกกระทบลงมาบนแผงเซลล์แสงอาทิตย์ เซลล์แสงอาทิตย์จะท าหน้าที่
เปลี่ยนพลังงานแสงอาทิตย์ไปเป็นพลังงานไฟฟ้า เพ่ือน าไปใช้กับอุปกรณ์เครื่องใช้ไฟฟ้าต่าง ๆ และ
การสูบน้ าเพื่อการเกษตร 

 
 
 
 

 
 
  
 
 
 
 

 
ภาพที่ 5 ลักษณะการน าพลังงานแสงอาทิตย์ไปใช้ในการเกษตร  

      ที่มา; กรมส่งเสริมคุณภาพสิ่งแวดล้อม (2557) 
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   - กระบวนการเปลี่ยนรูปพลังงานความร้อน 
          โดยให้แสงอาทิตย์ส่องผ่านแผ่นรับแสงมากระทบยังพ้ืนที่สีด าท าให้เกิดความร้อน

มากขึ้น เราสามารถน าพลังงานความร้อนที่ได้ไปใช้ประโยชน์ได้ 3 ลักษณะ ได้แก่ การน าไปผลิตน้ า
ร้อน การกลั่นน้ า การอบแห้งพืชผลทางการเกษตร 

     ดังนั้น แผนพัฒนาฯฉบับที่ 11 จึงได้ให้ความส าคัญกับการสร้างความมั่นคงด้านอาหาร
และพลังงาน โดยพยายามสร้างฐานภาคเกษตรให้มีความเข้มแข็งและเกษตรกรมีรายได้ที่มั่นคง 
สามารถผลิตอาหารได้เพียงพอ มีคุณภาพควบคู่ไปกับการพัฒนาพลังงานทดแทนจากที่เพียงพอ เพ่ือ
เป็นแนวทางหนึ่งในการสร้างภูมิคุ้มกันให้กับประเทศเมื่อราคาพลังงานเกิดความผันผวน รวมถึงสร้าง
หลักประกันรายได้ให้แก่ครัวเรือนเกษตรกรในระบบด้วย 

 
6. ระบบควบคุมอัตโนมัติ  

    จตุพร  (2558) ระบบควบคุมอัตโนมัติ หมายถึงระบบการทางานของเครื่องจักร
หรือระบบท่ีสามารถทางานได้อย่าง ต่อเนื่องด้วยตนเองเมื่อให้สัญญาณเริ่มต้นไม่ว่าระบบนั้นจะมีการ
ตั้งโปรแกรมส าเร็จในการทางานตลอดท้ังระบบหรือสามารถเปลี่ยนแปลงโปรแกรมการทางานจากการ
เปรียบเทียบปริมาณของสัญญาณที่เข้ากับปริมาณสัญญาณที่ออกได้ซึ่งจุดประสงค์โดยทั่วไปของการ
ควบคุมอัตโนมัติก็คือเพ่ิมประสิทธิภาพและคุณภาพในการผลิต เพ่ิมผลผลิต ลดต้นทุนในการผลิต 
ควบคุมและวางแผนการผลิตได้ง่ายประหยัดพ้ืนที่  ให้เป็นไปตามเป้าหมายที่ต้องการโดยมี
องค์ประกอบพื้นฐานของระบบควบคุม 3 ส่วนคือ  
  1. วัตถุประสงค์ของการควบคุมที่เข้าสู่ระบบเรียกว่าอินพุท (in put) 
  2. กระบวนการที่ใช้ในการควบคุมหรือระบบควบคุมเรียกว่าโปรเซส (process) 
  3. ผลงานหรือสิ่งที่ทาให้เรียกว่าเอ้าท์พุท (out put) 
  4. การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติ 
            การออกแบบระบบควบคุมอัตโนมัติสาหรับกระบวนการต้องหาจุดปฏิบัติงานในการ
ที่จะออกแบบกระบวนการสาหรับควบคุมอัตโนมัติและต้องศึกษาถึงคุณลักษณะของระบบควบคุมที่
ความเหมาะสมของระบบรวมทั้งข้อดีข้อเสียของระบบควบคุม ซึ่งระบบควบคุมอัตโนมัติที่นิยมใน
ปัจจุบัน มีอยู่ 2 ระบบคือ 1) ระบบการควบคุมแบบเปิด 2) ระบบควบคุมแบบปิดหรือระบบควบคุม
แบบป้อนกลับ  

5. หลักการระบบควบคุมแบบปิดหรือแบบป้อนกลับ ระบบควบคุมแบบป้อนกลับ 
จะอาศัยหลักการของการป้อนกลับของสัญญาณโดยจะใช้ sensor เป็นอุปกรณ์วัดสัญญาณที่บอกชี้
สภาพหรือคุณสมบัติหรือระดับพลังงานที่เราต้องการควบคุม ที่เรียกว่า controlled variable แล้วส่ง
สัญญาณไปที่อุปกรณ์ควบคุมที่เรียกว่า controller ซึ่ง controller จะน าไปเปรียบเทียบกับค่า
เป้าหมาย หรือเรียกว่า set point ทาให้เกิดเป็นค่าความแตกต่าง (error) ระหว่าง controlled 
variable กับ set point ขึ้นเรียกว่า error signal หรือ deviation โดยที่ controller จะนาเอาค่า 
error signal ไปเป็นตัวก าหนดขนาดและทิศทางการเปลี่ยนแปลงของ final control element เช่น 
วาล์ว , damper เป็นต้น เพ่ือท าการเปลี่ยนแปลงค่าตัวแปรที่ทาให้ controlled variable เกิดการ
เปลี่ยนแปลง เพื่อรักษาค่า controlled variable ให้ได้ตามค่าก าหนดอยู่ตลอดเวลา  
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6. องค์ประกอบของระบบควบคุมแบบปิดหรือแบบป้อนกลับ ระบบการควบคุม
แบบป้อนกลับเป็นประเภทหนึ่งของระบบควบคุมความมุ่งหมายของระบบควบคุมแบบป้อนกลับคือ
เพ่ือผลการควบคุมเป็นไปตามความมุ่งหมายทั้งคุณภาพและปริมาณ ส่วนประกอบพ้ืนฐานของระบบ
การควบคุมแบบป้อนกลับอยู่ 4 องค์ประกอบคือ 
   1. Process หมายถึง กระบวนการเปลี่ยนแปลงทางกายภาพหรือทางเคมี
หรือการเปลี่ยนรูปของพลังงานซึ่งผลที่ออกกระบวนการจะมีคุณลักษณะหรือตัวแปรต่าง ๆ เช่นความ
ดัน, อุณหภูมิ, ระดับ, อัตราการไหล เป็นต้น ซึ่งในกระบวนการควบคุมจะมีการควบคุมตัวแปรต่าง ๆ 
ที่ต้องการควบคุมไห้เป็นไปตามที่ได้ก าหนด 
   2. Sensor และ transmitter หมายถึงอุปกรณ์ที่ใช้ในการวัดค่าของ 
controlled variable ซึ่ง sensor เป็นอุปกรณ์ที่ใช้วัดเช่น อุณหภูมิ, แรงดัน, อัตราการไหล ฯลฯ ซึ่ง
สัญญาณที่วัดได้นั้นยังไม่เป็นสัญญาณมาตรฐานจึงต้องมีการส่งสัญญาณไปที่ transmitter เพ่ือ
เปลี่ยนเป็นสัญญาณมาตรฐานเพ่ือส่งให้ตัวควบคุม , เครื่องบันทึกสัญญาณ หรืออุปกรณ์แสดงค่าการ
วัดต่อไป 
   3. Controller เป็นส่วนประกอบที่ใช้ในการควบคุม controlled variable 
โดยการนาเอามาเปรียบเทียบกับ set point แล้วนา error ไปก าหนดเป็นสัญญาณ controller 
output controller มีโหมดการทางานอยู่หลายลักษณะการควบคุมคือ on-off control, 
proportional control, proportional pulse integral control, proportional pulse integral 
pulse derivative control 
   4. Final control element เป็นอุปกรณ์ที่ทางานตามคาสั่งของสัญญาณ 
control output ซึ่งจะเป็นตัวที่ใช้ในการปรับปริมาณของ manipulated variable เช่น valve, 
pump, damper ฯลฯ เป็นต้น ส่งผลทาให้ controlled variable เข้าหาค่า set point 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

ภาพที ่6 องค์ประกอบของการควบคุมแบบปิดหรือแบบป้อนกลับ  
  ที่มา: จตุพร (2558) 

 
  7. สิ่งที่ควรพิจารณาในการออกแบบระบบควบคุมแบบป้อนกลับ 
    1) กระบวนการอุตสาหกรรมที่ต้องการจะควบคุมควรใช้เครื่อง
ควบคุมแบบใด 

อุนพุท 

อุปกรณ์สั่งงาน 

ระบบควบคมุ 

อุปกรณ์ควบคุม กระบวนการ 

เอ้าพุท 

อุปกรณ์ตรวจวดั 
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    2) เครื่องควบคุมที่ใช้ควบคุมระบบใด ๆ นั้น ควรปรับตัวแปร
ควบคุมอะไร 
    3) เลือกเครื่องควบคุม และปรับเครื่องควบคุมใช้เกณฑ์ในการ
เลือก และตัดสินใจอย่างไร 
 
  8. วัตถุประสงค์ในการควบคุม และวัตถุประสงค์ในการออกแบบระบบควบคุม 
    1) ลดค่าการตอบสนองสูงสุดของระบบควบคุมให้น้อยที่สุด 
    2) ลดค่าช่วงเวลาสู่สมดุลให้สั้นที่สุด 
    3) ลดค่าความคลาดเคลื่อนรวมในการควบคุมให้มีค่าน้อยที่สุด 
 
 7. อุปกรณ์ส าคัญของระบบการผลิตกระแสไฟฟ้าจากเซลล์แสงอาทิตย์ 
     รฐัพล (2549) เซลล์แสงอาทติย์ผลิตไฟฟ้ากระแสตรง  จึงน ากระแสไฟฟ้าไปใช้ได้เฉพาะ
กับอปุกรณไ์ฟฟากระแส ตรงเท่านั้น หากต้องการน าไปใช้กับอุปกรณ์ไฟฟ้าที่ใช้ไฟฟ้ากระแสสลับหรือ
เก็บสะสมพลังงานไว้ใช้ต่อไป  จะต้องใช้ร่วมกับอุปกรณ์อ่ืนๆ  อีก  โดยรวมเข้าเป็นระบบที่ผลิต
กระแสไฟฟ้าจากเซลล์แสงอาทิตย์ อุปกรณส์ าคัญๆ มีดังนี้ 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 7 อุปกรณข์องระบบการผลิตกระแสไฟฟ้าจากเซลล์แสงอาทติย์ 
  ที่มา; รฐัพล (2549) 
 
 แผงเซลล์แสงอาทิตย์ (Solar Module)  ท าหน้าที่เปลี่ยนพลังงานแสงอาทิตย์ให้เป็นพลังงาน
ไฟฟ้า  ซึ่งเป็นไฟฟากระแสตรงและมีหน่วยเป็นวัตต์ (Watt) มีการน าแผงเซลล์แสงอาทิตย์หลายๆ 
เซลล์มาตอ่กนัเป็นแถวหรือเป็นชุด (Solar Array)  เพ่ือให้ได้พลังงานไฟฟ้าใช้งานตามที่ต้องการ  โดย
การต่อกันแบบอนุกรม  จะเพ่ิมแรงดันไฟฟ้า  และการต่อกันแบบขนาน  จะเพ่ิมพลังงานไฟฟ้า  หาก
สถานที่ต้ังทางภูมิศาสตร์แตกต่างกัน ก็จะมีผลให้ปริมาณของคาเฉลี่ยพลังงานสูงสุดในหนึ่งวันไม่
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เท่ากันด้วย  รวมถึงอุณหภูมิก็มีผลต่อการผลิตพลังงานไฟฟ้า หากอุณหภูมิสูงขึ้น การผลิตพลังงาน
ไฟฟ้าจะลดลง 
 เครื่องควบคุมการประจุ (Charge Controller)  ท าหน้าที่ประจุกระแสไฟฟ้าที่ผลิตได้จาก
แผงเซลล์แสงอาทิตย์เข้าสู่แบตเตอรี่ และควบคุมการประจุกระแสไฟฟ้าให้มี่ปริมาณเหมาะสมกับ
แบตเตอรี่ เพ่ือยืดอายุการใช้งานของแบตเตอรี่  รวมถึงการจ่ายกระแสไฟฟ้าออกจากแบตเตอรี่ด้วย 
ดังนั้น การท างานของเครื่องควบคุมการประจุ  คือ  เมื่อประจุกระแสไฟฟ้าเข้าสู่แบตเตอรี่จนเต็มแล้ว 
จะหยุดหรือลดการประจุกระแสไฟฟ้า ระบบพลังงานแสงอาทิตย์จะใช้เครื่องควบคุมการประจุ
กระแสไฟฟ้าในกรณีทีมี่การเกบ็พลังงานไฟฟ้าไวในแบตเตอรี่เทา่นั้น 
 แบตเตอรี่ (Battery) ท าหน้าที่เป็นตัวเก็บพลังงานไฟฟ้าที่ผลิตได้จากแผงเซลล์แสงอาทิตย์ไว้
ใช้เวลาที่ต้องการ  เช่น  เวลาที่ไม่มีแสงอาทิตย์  เวลากลางคืน  หรือน าไปประยุกต์ใช้งานอ่ืนๆ  
แบตเตอรี่มีหลายชนิดและหลายขนาดให้เลือกใช้งานตามความเหมาะสม   
 เครื่องแปลงกระแสไฟฟ้า (Inverter) ท าหน้าที่แปลงพลังงานไฟฟ้าจากกระแสตรง (DC) ที่
ผลิตได้จากแผงเซลล์แสงอาทิตย์  ให้เป็นพลังงานไฟฟากระแสสลบ (AC)  เพ่ือให้สามารถใช้ได้กับ
อุปกรณ์ไฟฟากระแสสลบ  แบ่งเป็น 2  ชนิด  คือ  Sine Wave Inverter  ใช้ได้กับอุปกรณ์ไฟฟ้า
กระแสสลับทกุชนิด และ  Modified Sine Wave Inverter  ใช้ได้กับอุปกรณ์ไฟฟ้ากระแสสลับที่ไม่มี
ส่วนประกอบของมอเตอร์และหลอดฟลูออเรสเซนต์ทีเ่ป็น Electronic ballast   
 
 8. มอเตอร์ 

มอเตอร์ เป็นเครื่องกลไฟฟ้าที่ท าหน้าที่เปลี่ยนพลังงานไฟฟ้าเป็นพลังงานกลโดย
สร้างมอเตอร์จะเหมือนกับเครื่องก าเนิดไฟฟ้ากระแสตรงทุกอย่างจะมีข้อแตกต่างออกไปบ้างก็เพียง
เล็กน้อยเท่านั้นทั้งนี้เพราะว่าสภาพที่น ามาใช้งานแตกต่างกัน หลักการท างานของมอเตอร์ เมื่อมี
กระแสไฟฟ้าในขดลวดตัวน าที่พันอยู่บนแกนอาร์เมเจอร์ จะเกิดสันแรงแม่เหล็กรอบๆตัวน าและท า
ปฏิกิริยาเส้นแรงแม่เหล็กที่เกิดจากขั้วแม่เหล็กของมอเตอร์ท าให้เกิดแรงผลักขึ้นบนตัวน าท าให้อาร์
เมเจอร์หมุนได้มอเตอร์ มี 2 ประเภท คือ มอเตอร์กระแสตรง และมอเตอร์กระแสสลับมอเตอร์
กระแสตรง เป็นมอเตอร์ที่ต้องใช้ไฟฟ้ากระแสตรงผ่านเข้าไปในขดลวดอาร์เมเจอร์เพ่ือทาให้เกิดการ
ดูดและผลักกันของแม่เหล็กถาวรกับแม่เหล็กไฟฟ้าที่เกิดจากขดลวดมอเตอร์จึงหมุนได้มอเตอร์
กระแสสลับ เป็นมอเตอร์ที่ต้องใช้กับไฟฟ้ากระแสสลับ โดยใช้หลักการดูดและผลักกันของแม่เหล็ก
ถาวรกับแม่เหล็กไฟฟ้าจากขดลวดมาท าให้เกิดการหมุนของมอเตอร์ (เกียรติศักดิ์, 2555) 

การควบคุมมอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรง การท าให้มอเตอร์ไฟฟ้ากระแสตรงหมุน
สามารถท าได้โดยจ่ายไฟฟ้ากระแสตรงให้กับมอเตอร์ซึ่งจะท าให้มอเตอร์หมุนที่ความเร็วสูงสุดภายใต้
สภาวะที่มอเตอร์รับภาระอยู่ในขณะนั้นถ้าต้องการให้มอเตอร์หมุนกลับทิศทางก็ท าได้โดยการกลับขั้ว
ของแหล่งจ่ายกระแสไฟฟ้าที่จ่ายให้กับมอเตอร์ ในกรณีที่ต้องการควบคุมความเร็วรอบของมอเตอร์
สามารถท าได้โดยการเพ่ิมหรือลดขนาดของแรงดันไฟฟ้าที่จ่ายให้กับมอเตอร์ Pulse Width 
Modulator (PWM) เป็นวิธีที่นิยมมากในการเพ่ิมหรือลดขนาดของแรงดันไฟฟ้าที่ใช้ในการควบคุม
ความเร็วของมอเตอร์ โดยที่ขนาดของแรงดันไฟฟ้าเฉลี่ยจะเปลี่ยนไปตามความกว้างของพัลส์ (เกียรติ
ศักดิ์, 2555) 
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9. Timer 
Timer เป็นอุปกรณ์ในการตั้งเวลาเปิด-ปิดของโครงการนี้ ช่วยในการให้อาหารได้

ตรงเวลาที่ไม่คาดเคลื่อนในเวลานั้นและปิดตามเวลาที่เราต้องการในการใช้งานการทางานขั้นต้น
ของ Timerเมื่อจ่ายไฟให้กับ Timer ยังไม่ทางานจะรอสัญญาณมาทริกท่ี Input ของ Timer ถึงจะ
เร่ิมหน่วงเวลาตามที่ตั้งไว้ พอถึงเวลาตามที่ตั้งไว้ Output ของ Timer จะทางานและจะทางาน
จนถึงเวลาที่ตั้งไว้แล้วจะหยุดทางาน จะทางานสลับกันในเวลาที่เท่ากันไปเร่ือยๆ ตัวอย่างเช่นการ
เปิด-ปิดไฟอัตโนมัติท่ีตั้งเวลาพอถึงเวลาก็จะทางาน (เกียรติศักดิ์, 2555) 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 ภาพที่ 8 แผงควบคุมเครื่องให้อาหารอัตโนมัติ 
 ที่มา; ส านักงานพัฒนาการวิจัยการเกษตร (2558) 
 
 
งานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 
 พงศ์ธร และคณะ (มปป.) ได้ศึกษาระยะเวลาการให้อาหารกุ้งขาวแวนนาไมด้วยเครื่องให้
อาหารอัตโนมัติ โดยแบ่งออกเป็น 2 การทดลอง คือ การให้อาหารโดยใช้เครื่องให้อาหารอัตโนมัติ
ตลอด 24 ชั่วโมง และการให้อาหารโดยใช้ระหว่าง  7.00-22.00 น. (15 ชั่วโมง ) ซึ่งจากผลการศึกษา
พบว่า ถึงแม้ว่าค่าคณุภาพน้ าสวนใหญ่ ผลผลิตกุ้งขาว และต้นทุนผลตอบแทนของการให้อาหารโดยใช้
เครื่องให้อาหารอัตโนมัติทั้ง 2 การทดลองมีความแตกต่างกันทางสถิตอย่างไม่มีนัยส าคัญ (P>0.05) 
แต่การให้อาหารโดยใช้เครื่องให้อาหารอัตโนมัติเป็นเวลา 24 ชั่วโมงมีความสะดวกและการจัดการ
อาหารได้ง่ายกว่าการให้อาหารเป็นเวลา  15 ชั่วโมง การให้อาหารเป็นเวลา  15 ชั่วโมงอาจจะเกิด
ความผิดพลาดจากการตรวจสอบอาหารในยอและยากต่อการจัดการปริมาณอาหารในมื้อถัดไป 

รัฐพล (2549) ได้ศึกษาและออกแบบเครื่องให้อาหารปลาบ่อพันธุ์ปลานิลแบบทุ่นลอยโดย
พลังงานแสงอาทิตย์เพ่ือเป็นการพัฒนาเทคโนโลยีทางด้านการเกษตรกรรมและเพ่ือทดแทนการใช้
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แรงงานคน  โดยมีลักษณะเป็นทุ่นลอยน้ าปล่อยอาหารปลานิลแบบเม็ดลงสู่ในบ่อที่มีพ้ืนที่ขนาด 200 
ต.ร.ม. แบบให้อาหารอยู่กลางบ่อ แบบใช้ Real Time Clock  เป็นตัวเก็บข้อมูลเวลาที่ให้อาหารเป็น
ช่วงเวลาโดยมไมโครคอนโทรลเลอร (PIC16F877) เป็นตัวรบค่าและประมวลผลหลักแล้วควบคมมอ
เตอรในชุดเปิด ปิดลิ้นให้อาหาร และควบคุมการเคลื่อนตัวเครื่องเข้าฝั่งเมื่ออาหารหมดจากผลการ
ทดลองพบว่า ทุ่นลอยสามารถรบน้ าหนักและทรงตัวได้ดีตัวเครื่องให้อาหารปลาบ่อพันธุ์ปลานิลแบบ
ทุน่ลอยโดยพลังงานแสงอาทิตย์สามารถปล่อยอาหารได้แตย่ังมติีดขดัทีล่ิ้นเปิดปิดอาหาร 

วันชนะ (2558) จากการสัมภาษณ์กลุ่มผู้เลี้ยงปลากระชังในจังหวัดนครปฐม ซึ่งมีการเลี้ยง
ปลาในกระชังอย่างหลากหลาย พบว่า ผู้เลี้ยงจะมีการให้อาหารปลากระชังวันละ 3 ครั้ง ช่วงเช้า 
กลางวันและเย็น ปริมาณในการให้อาหารของปลาในกระชังจะแยกเป็น  2 ช่วงอายุ คือ ปลาเล็ก อายุ
ตั้งแต่ 1 – 2 เดือน มีการให้อาหารมื้อละ 2 – 2.5 กิโลกรัม ส่วนปลาใหญ่อายุตั้งแต่ 2 – 4 เดือน มี
การให้อาหารมื้อละ 2.5 – 5 กิโลกรัมต่อกระชัง (ตามจ านวนของปลาในกระชัง สภาพน้ าและอากาศ) 
จึงออกแบบให้เครื่องสามารถจุอาหารได้มากถึง 40 กิโลกรัม เพ่ือที่จะส ารองอาหารไว้ให้ครบทั้ง  3  
มื้อ ซึ่งพัฒนาจากรูปทรงเรขาคณิต  เช่น ทรงสี่เหลี่ยม ปริซึม ทรงกลม ทรงกรวย ทรงกระบอก 
พีระมิด เป็นต้น ที่ยึดแนวทางในการออกแบบโดยอิงตามวัสดุที่เลือกใช้ จากรูปแบบ  Form Follows 
Function  เพ่ือให้มีรูปทรงที่เหมาะสมกับประโยชน์ในการใช้งาน การติดตั้งเครื่องให้อาหารปลาใน
กระชังนี้ ท าการติดตั้งไว้บริเวณตรงกลางของกระชังปลา โดยลักษณะของเครื่องจะเป็นแบบทุ่นลอย
น้ า เพื่อที่จะจ่ายอาหารให้ปลาได้ทั่วถึงและสะดวกในการติดตั้ง โครงสร้างของเครื่องให้อาหารสามารถ
แยกถอดประกอบได้ 3 ส่วน คือ ส่วนโครงยึดถังใส่อาหารและแผงโซร่าเซลล์  ส่วนขายึดทุ่นลอยน้ ากับ
โครงยึดถังใส่อาหาร และทุ่นลอยน้ า ท าให้สะดวกในการขนย้าย  ระบบการท างานของเครื่องให้
อาหารปลาเป็นระบบการตั้งเวลา โดยใช้ Timer เป็นตัวตั้งเวลาในการท างาน เพ่ือให้เครื่องท างานโดย
อัตโนมัติจากแหล่งพลังงานแสงอาทิตย์  โครงสร้างของเครื่องโดยรวมมีขนาดกว้าง ยาว สูง  120, 150 
และ 165 เซนติเมตร ตามล าดับ 
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บทที่ 3   
วิธีด าเนินการวิจัย 

 
การวิจัยเรื่อง การพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ โดย

มีวัตถุประสงค์ เพ่ือพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบจากพลังงานแสงอาทิตย์ แบ่งขั้นตอน
การท างานของเครื่องในส่วนของขั้นตอนการท างานของเครื่องให้อาหารปลาต้นแบบโดยใช้พลังงาน
แสงอาทติย์ สามารถแบ่งออกได้ดังนี้  
 
ข้อมูลและแหล่งท่ีมาของข้อมูล 

การพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ เป็นการศึกษา
การพัฒนาและออกแบบเครื่องให้อาหารปลา โดยศึกษาข้อมูลเบื้องต้นจากแหล่งข้อมูล งานวิจัยต่างๆ 
เพ่ือน ามาออกแบบโครงสร้าง ระบบการท างาน โดยมีขั้นตอนออกแบบ ส่วนประกอบทางโครงสร้าง
ของเครือ่งให้อาหารปลาต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ 
ดังนี้ 
 1. รูปร่างลักษณะของเครื่อง 

เลือกวัสดุส่วนประกอบโครงสร้างที่ทนต่อสภาพแวดล้อม และมีน าหนักเบา โดย
เลือกใช้โครงเหล็กเส้น เป็นส่วนประกอบของโครงสร้างหลัก ถังบรรจุอาหารเลือกใช้ถังพลาสติกมา
ดัดแปลง ประกอบยึดติดเข้ากับกรวยเพ่ือให้อาหารได้ไหลได้สะดวก ยึดต่อเข้ากับท่อ พีวิ ชี เป็นส่วน
ท่อล าเลียงอาหาร ส่วนทุนลอยน้ าเลือกถังบรรจุน้ ามันขนาด 20 ลิตร จ านวน 3 ถัง เพ่ือใช้เป็นทุ่นลอย
น้ า และรองรับน้ าหนังโครงสร้างและถังบรรจุอาหาร ดังภาพที ่4 
 
 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพที่ 9 โครงสร้างเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติ 
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2. ส่วนประกอบทางโครงสร้างของเครื่องให้อาหารปลาต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ 
ส่วนประกอบโครงสร้างของเครื่องให้อาหารปลาต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์

สามารถแบง่ตามโครงสร้างทาง ดังนี้ 
2.1 ระบบล าเลียงอาหารจากถังเก็บอาหารปลา  

เลือกใช้ถังพลาสติกเพราะมีน้ าหนักเบา และใช้กรวยพลาสติกเพ่ือให้อาหาร
ไหลจากถังเก็บอาหารมารวมที่ระบบลิ้นปิดเปิด และเลือกใช้มอเตอร์เกียร์ต่ ากระแสตรง 24V  ที่มี
ความเร็วรอบ ที่ 9  รอบต่อวินาท ี

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ภาพที่ 10 ระบบล าเลียงอาหารจากถังเกบ็อาหารปลา 

 
2.2 ส่วนของการปล่อยอาหารปลา  

เมื่ออาหารปลาถูกปล่อยจากปากกรวยแล้วอาหารปลาจะตกลงในราง
ล าเลียงอาหารปลา ที่ท าจากท่อพีวีชี ขนาด 2 นิ้ว ซ่ึงเมื่อมาถึงส่วนนี้อาหารจะถกลิ้นปิดเปิดราง
อาหารปลากั้นเพ่ือปล่อยอาหารให้ได้ตามปริมาณค านวณไว  ซึ่งรางอาหารนี้จะมีอยู่ภายในระบบ
ล าเลียงของตัวเครื่อง ตัวรางจะท ามุม 45° กับฐานของถังใส่อาหารปลา   
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ภาพที่ 11 ส่วนของการปล่อยอาหารปลา 
 

 
2.3 ส่วนของการควบคุมเวลา  

   ส่วนของชุดควบคุม และตั้งเวลา จะใช้ Digital Timer เป็นตัวควบคุมด้าน
เวลา และตั้งเวลาในการให้อาหารปลา ซึ่งสามารถตั้งเวลาตามเวลามาตรฐานได้ โดยมีหน้าจอแสดงผล
อยู่ตลอดเวลาเหมือนนาฬิกา  

การตั้งเวลานาฬิกา กดปุ่ม clock ค้างไว้ ขณะเดียวกันให้กดปุ่ม week เพ่ือตั้งวันที่ปัจจุบัน 
หลังจากนั้น ให้กดปุ่ม hour, minute หรือ sec เพ่ือตั้งเวลาปัจจุบัน แล้วปล่อยปุ่มทั้งสอง เวลาจะถูก
ตั้งทันท ี

การตั้งโปรแกรมเวลา เปิด – ปิด ท าตามขั้นตอนได้ดังนี้ 
  1. กดปุ่ม Setup 1 ครั้ง เพื่อตั้งเวลาที่จะให้เริ่มท างาน หน้าจอจะแสดง 1_on 
  2. กดปุ่ม Week เพ่ือตั้งวันที่ต้องการ เช่น ถ้าต้องการทุกวัน ก็ต้องกดไปจนครบ SU 
MO TU WE TH FR SA 
  3. กดปุ่ม Hour เพ่ือตั้งชั่วโมง และกดปุ่ม Minute เพ่ือตั้งนาที เป็นเวลาที่เริ่ม
ท างาน 
  4. กดปุ่ม Setup 1 ครั้งเพ่ือตั้งเวลาทีจะให้หยุดท างาน หน้าจอจะแสดง 1_off 
  5. กดปุ่ม Week, Hour และ Minute เพ่ือตั้งวันและเวลาหยุดท างาน 
  6. กดปุ่ม Setup อีก1 ครั้งเมื่อเสร็จสิ้นการตั้งค่าหยุดการท างาน 
  7. ถ้าต้องกานตั้งเวลา เปิด ปิด ครั้งที่ 2, 3, … ให้เริ่มท าตามข้ันตอนที่ 1 ถึง 6  
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  8. หลังจากเสร็จสิ้นการตั้งเวลาที่ต้องการทั้งหมดแล้ว กดปุ่ม Clock เพ่ือให้ตัว 
Timer ท างาน แล้วกดปุ่ม Mode จนปรากฏค าว่า Auto off หมายความว่า เมื่อถึงเวลาที่ต้องการ
เครื่องจะเริ่มท างานตามที่ตั้งเวลาไว้ 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
ภาพที่ 12 ชุดของการควบคุมเวลา 

 
3. ส่วนชุดเกบ็ประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์ 

ชุดเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์จะออกแบบให้ตัวแผงโซลาเซลล์ติดตั้งให้
ขนานกบัพืน้โลกเพ่ือการรับแสงอาทิตย์ได้ดี โดยใช้แผงโซลาเซลล์ 1  แผงขนาด 285 โวลท์  กระแสที่
ผลิตได้ 35.8 แอมป ์ ก าลังทีท่ าได้ 44.8  วัตต์  ซ่ึงแผงโซลาเซลล์จะตอ่เข้าวงจรชารจ์เพ่ือเก็บพลังงาน
เขา้สู่แบตเตอรี่  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
  
 ภาพที่ 13 ชุดเกบ็ประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์ 
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ประชากรและกลุ่มตัวอย่าง 
 ท าการศึกษาประสิทธิภาพเครื่องให้อาหารปลาโดยใช้บ่อปลานิล พ้ืนที่ฟาร์มสาขาวิชา
เทคโนโลยีการเพาะเลี้ยงสัตว์น้ า เพื่อศึกษาการประสิทธิภาพปล่อยอาหารของเครื่องให้อาหารปลา 
 
เครื่องมือที่ใช้ในการเก็บข้อมูล 

เก็บข้อมูลด้านเทคนิค ในระบบกลไกการท างานของเครื่องให้อาหารปลา ได้แก่ ชุดเก็บประจุ
พลังงานจากแผงโซลาเซลล์ ระบบควบคุมเวลา ความเข็งแรงโครงสร้าง ระบบปิดเปิดอาหาร 

 

การวิเคราะห์ข้อมูล 
เมื่อข้อมูลที่เก็บได้ทางเทคนิค น ามาวิเคราะห์ประสิทธิภาพการท างาน ได้แก่  
ชุดเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์ สามารถเก็บพลังงานไฟฟ้าได้หรือไม่ และสามารถ

จ่ายไฟฟ้าได้อย่างต่อเนื่องเมื่อระบบการให้อาหารท างาน 
ระบบควบคุมเวลา วิเคราะห์การตั้งเวลาการให้อาหาร และการตั้งเวลาปิดเปิด หลังจากให้

อาหารเสร็จ  
ความเข็งแรงโครงสร้าง วิเคราะห์โครงสร้าง ทั้งหมดว่าสามารถรองรับน้ าหนักทั้งหมดได้หรือ

ไม รวมทั้งทุนลอยน้ าสามารถรองรับน้ าหนักได้ดีหรือไม่ 
ระบบปิดเปิดอาหาร วิเคราะห์การให้อาหารเมื่อระบบมอเตอร์เชื่อมต่อกับระบบ ไฟฟ้า และ

ชุดควบคุมเวลา สามารถท างานปล่อยให้อาหารไหลตามรางให้อาหารโดยไม่สะดุด 

 
ระยะเวลาด าในการเนินการวิจัย 

 ด าเนินการเดือนมีนาคม 2558 ถึง เดือนกันยายน 2558 
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บทที่ 4 
                                        ผลการวิเคราะห์ข้อมูล 
 

การวิจัยเรื่อง การพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ โดย
มีวัตถุประสงค ์เพ่ือพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบจากพลังงานแสงอาทิตย์และถ่ายทอด
ความรู้และเทคโนโลยีการใช้พลังงานทดแทนจากแสงอาทิตย์  แบ่งขั้นตอนการท างานของเครื่องใน
ส่วนของขั้นตอนการท างานของเครื่องให้อาหารปลาต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ สามารถแบ่ง
ผลการวิจัย ได้ดังนี้  
 
ผลการวิจัย 
 1. ผลการทดลองของโครงสร้างยึดชิ้นส่วนต่างๆและทุ่นลอย  

ผลการทดลองของโครงสร้าง จะเป็นลักษณะการทดลองเรื่องการรับน้ าหนักภาระ
โหลดที่อยู่บนถังน้ ามันที่น ามาท าเป็นทุ่นลอย  เพ่ือที่จะดูว่าสามารคงสภาวะทรงตัวได้ดีหรือไม่  จาก
การทดลองนี้จะเห็นได้ว่าเมื่อทดลองจริงแล้วทุ่นที่ท าจากถังน้ ามัน 20  ลิตร  จ านวน 3 ถังสามารถที่
จะรบัน้ าหนกัโครงสร้างชิ้นส่วนต่างๆและอาหารปริมาณ 7 กก. และกินน้ าลึก 5 เซนติเมตร ได้ดี  

 
 2. ผลการทดลองการปล่อยอาหารปลา  
    อาหารปลาจากถังใสอาหารปลามีลักษณะทรงกระบอกก้นกรวยซึ่งช่วงของปาก
กรวยจะมีลิ้นปิดและเปิดอาหารจากชองกรวย ลิ้นปิดเปิดอาหารจะหมุนสลับ กลับไปกลับมาตามแรง
หมุนของมอเตอร์ เมื่อมอเตอร์หมุน ลิ้นจะเปิด ปิด ท าให้อาหารไหลออกตามรางล าเลียงอาหารโดยลิ้น
ปิดเปิดอาหารจะเชื่อมต่อเขา้กบัแทง่เกลียวที่ยดึติดกบัแกนของมอเตอรเกียร์รอบต่ า โดยที่แกนลิ้นเปิด
ปิด จะเชื่อมด้วยแท่งเหล็กยาว 30 เซนติเมตร เพ่ือท าหน้าที่เขย่าอาหารให้ไหลตามรางและป้องกัน
อาหารอัดแน่นภายในก้นกรวย เลือกใช้มอเตอร์เกียร์กระแสตรง 24V  ที่มีความเร็วรอบ ที่ 9  รอบต่อ
วินาท ี

 
3. ผลการทดลองชุดควบคุมเวลาการปล่อยอาหาร  

ชุดควบคุมเวลาเป็นอุปกรณ์ควบคุม การให้อาหารปลาให้เป็นไปตามเวลาที่ก าหนด 
โดยชุดควบคุมเวลาสามารถก าหนดเวลาให้อาหารปลาได้ 7 ครั้งต่อหนึ่งวัน และสามารถ ก าหนดเป็น
รายวัน รายสัปดาห์ และรายเดือนได้  และสามารถตั้งเวลาของตัวเครื่องให้ตรงกับเวลามาตรฐาน ตั้ง
เวลาเปิดให้เครื่องท างาน และตั้งเวลาปิดให้เครื่องหยุดท างาน สามารถเรียกดูเวลาเปิด ปิด การท างาน
ของเครื่องได้ การทดสอบการท างานของเครื่องควบคุมเวลา พบว่า ชุดควบคุมเวลา สามารถตั้งเวลา
มาตรฐานได้ตรงกัน สามารถตั้งเวลาท างานให้เครื่องท างานได้ เช้า เย็น หรือ สามารถตั้งเวลาการให้
อาหารได้ในเวลาตอนเช้า และตอนเย็น ตามเวลาที่ก าหนด และสามารถหยุดการท างานได้ตามเวลาที่
ก าหนดเช่นกัน โดยทดสอบการตั้งเวลาการให้อาหาร ตั้งเวลาที่ 08.00  น. ให้เครื่องท างาน และ
ก าหนดตั้งเวลาปิด 08.03 น. ซึ้งการทดสอบการท างานของ ระบบ Timer เมื่อตั้งเวลา เปิด ปิด 
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เครื่องสามารถหยุดการท างานได้เองอัตโนมัติ ตามเวลาที่ก าหนด ดังนั้นการใช้เครื่องระบบควบคุม
อาหารก็ก าหนด เวลาการให้อาหาร ตามท่ีต้องการได้ 

 
4. ส่วนการหาปริมาณอาหารปลา  

ผลการทดลองของชุดปล่อยอาหาร  จะเป็นลักษณะของการท างานของชุดระบบ 
ลิ้นปดิเปิดอาหารจากถังเก็บอาหาร ว่าผลทดลองเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติ โดยอาหารที่ถูกปล่อย
ออกมา 1 กิโลกรัม ใช้เวลา 2.11 นาที พบว่า เมื่อเปิดระบบกระแสไฟฟ้าให้ไหลผ่านวงจรสู่ระบบ
มอเตอร์ มอเตอร์ท างานเปิดปิดให้อาหารปล่อยลงสู่บ่อได้อย่างต่อเนื่อง โดยไม่ติดขัด 
 

5. ผลการทดลองการเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์  
ผลจากการทดลองการเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์ สามารถเก็บประจุ

พลังงานได้ตามก าหนดเพราะการใช้งานในแตล่ะช่วงเวลาจะพลังงานไม่มากเนื่องจากการท างานแต่ละ
ครัง้จะอยู่ทีค่รั้งละ 1  นาทีพลังงานทีท่ าได้ไมต่ก เนื่องจากระบบเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์ 
ในแต่ละระบบสามารถท างานทั้งระบบ ตั้งแต่ระบบแผงโซลาเซลล์ ชารจ์เจอร์ (ตัวแปลงประจุไฟฟ้า) 
อินเวอร์เตอร์ (ตัวแปลงไฟฟ้า) และแบตเตอร์รี่ สามารถเก็บประจุไฟฟ้าเพียงพอกับการท างานในแต่
ละครั้ง 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



23 
 

บทที่ 5   
สรุปผลการวิจัย  อภิปรายผล  และข้อเสนอแนะ 

 
การวิจัยเรื่อง พัฒนาเครื่องให้อาหารปลาต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ เพ่ือพัฒนาเครื่องให้

อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบจากพลังงานแสงอาทิตย์ การวิจัยในครั้งนี้แบ่งสรุปผลการวิจัยออก ได้ดังนี้ 
 
สรุปผลการวิจัย  
 1. พัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติต้นแบบจากพลังงานแสงอาทิตย์ 

เครื่องให้อาหารปลาต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ ได้ออกแบบและศึกษา
ความสามารถในการให้อาหาร  โดยใช้ระบบการปล่อยอาหารปลาแบบอัตโนมัติ เพ่ือศึกษา
ประสิทธิภาพการปล่อยอาหารหรือการให้อาหาร พบว่า เครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติสามารถปล่อย
ได้ตามเวลาทีก่ าหนดเป็นช่วงเวลาและสามรถควบคุมปริมาณอาหารปลาอีกดว้ย  

ระบบเก็บประจุพลังงานจากแผงโซลาเซลล์ สารมารถเก็บประจุไฟฟ้า และจ่าย
กระแสไฟฟ้าเมื่อระบบ Timer ท างาน ท าให้ระบบการให้อาหารหรือมอเตอร์ท างานปล่อยอาหารได้
อย่างต่อเนื่อง 

ส าหรับระบบควบคุมเวลา หรือ Time สมารถตั้งค่าหรือก าหนดเวลาได้ 7 ช่วงเวลา
ต่อหนึ่งวัน และสามารถ ก าหนดเป็นรายวัน รายสัปดาห์ และรายเดือนได้  และสามารถตั้งเวลาของ
ตัวเครื่อง Timer ให้ตรงกับเวลามาตรฐาน ตั้งเวลาเปิดให้เครื่องท างาน และตั้งเวลาปิดให้เครื่องหยุด
ท างาน สามารถเรียกดูเวลาเปิด ปิด และสามารถเปลี่ยนเวลาได้ตามเหมาะสม  

ส่วนตัวโครงสร้าง ใช้คางเหล็กท่ีมีน้ าหนักเบา ทุ่นลอยน้ าที่ท าจากถังบรรจุน้ า 5 ลิตร 
จ านวนสามถัง สามารถรองรับน้ าหนักได้ และยังสามารถทรงตวัได้ดีในขณะที่ให้เครื่องก าลังท างาน 
 
อภิปรายผลการวิจัย 

การพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาต้นแบบโดยใช้พลังงานแสงอาทิตย์ พบ ว่าสามารถปล่อยได้
ตามเวลาที่ก าหนดเป็นช่วงเวลาและสามารถควบคุมปริมาณอาหารปลา สอดคล้องกับการศึกษาของ 
พงศ์ธร และคณะ (มปป.) ได้ศึกษาระยะเวลาการให้อาหารกุ้งขาวแวนนาไมด้วยเครื่องให้อาหาร ซึ่ ง
จากผลการศึกษาพบว่า การให้อาหารโดยใช้เครื่องให้อาหารอัตโนมัติเป็นเวลา 24 ชั่วโมงมีความ
สะดวกและการจัดการอาหารได้ง่าย และยังสอดคล้องกับการศึกษาของ รัฐพล (2549) ได้ศึกษาและ
ออกแบบเครื่องให้อาหารปลาบ่อพันธุ์ปลานิลแบบทุ่นลอยโดยพลังงานแสงอาทิตย์เพ่ือเป็นการพัฒนา
เทคโนโลยีทางด้านการเกษตรกรรมและเพ่ือทดแทนการใช้แรงงานคน  จากผลการทดลองพบว่า ทุ่น
ลอยสามารถรบน้ าหนักและทรงตัวได้ดี ตัวเครื่องให้อาหารปลาบ่อพันธุ์ปลานิลแบบทุ่นลอยโดย
พลังงานแสงอาทติย์สามารถปล่อยอาหารได้ 

 การปรับการใช้เครื่องให้อาหารอัตโนมัติในอนาคตสามารถที่จะลดต้นทุนด้าน
แรงงาน และด้านเวลา นอกจากนี้ยังลดต้นทุนพลังงานได้อีกด้วย สอดคล้องกับการศึกษาของ 
ส านักงานพัฒนาการวิจัยการเกษตร (2558) ผลการใช้เครื่องให้อาหารอัตโนมัติ ใช้แรงงานน้อย 
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อาหารไม่สัมผัสมือผู้เลี้ยง กุ้งได้รับอาหารตลอดเวลา อัตราแลกเนื้อดีขึ้น (จาก 1.4 เป็น 1.1) กุ้งถูกฝึก
ให้เข้ากินอาหารเร็ว  

 
ข้อเสนอแนะจากการวิจัย 
 1. ควรมีการเปรียบเทียบการใช้เวลาการให้อาหารโดยใช้ครื่องให้และอาหาร กับการใช้
แรงงานคน 
 2. ควรศึกษาและเปรียบเทียบต้นทุนพลังงานไฟฟ้ากับพลังงานแสงอาทิตย์ จากการใช้เครื่อง
ให้อาหารปลาอัตโนมัติ 
 
ข้อเสนอแนะส าหรับการวิจัยครั้งต่อไป 
 1. ควรมีการเปรียบเทียบต้นทุนการผลิต 
 2. ควรมีการศึกษาระยะเวลาการให้อาหารและปริมาณที่ปลากินหมด 
 3. ควรมีการพัฒนาเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติแบบเหวี่ยงให้กระจายเพ่ือจะให้อาหารทั่วถึง 
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ภาพภาคผนวกที่ 1 การประกอบแผงโซลาเซลล์ 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

ภาพภาคผนวกที่ 2 กรวยรองรับอาหาร 
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ภาพภาคผนวกที่ 3 การทดสอบประสิทธิภาพการให้อาหาร 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
           
   
 
          ภาพภาคผนวกที่ 4 การทดสอบประสิทธิภาพโครงสร้างและทุ่นลอยน้ า 
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              ภาพภาคผนวกที่ 6 การติดตั้งเครื่องให้อาหารปลาอัตโนมัติ 
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